—ﬁ— MIKRO ANTRIEBE
S C 1 (Infrarot 455 kHz Empféanger fir Schaltfunktionen)

SCHALTPLAN: Beispielschaltung
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BELEGUNG am SIKU-Sender:

Stufenlos digitale Fahrfunktionen (1)* Elektronische Anhé&ngerkupplung Zusatzkanal (3)*

Licht (L
\ ; Y . / Zusétzliche Schaltkanéle A-C

Zusatzkanal (4)*

Zusatzkanal (5)* Stufenlose Lenkung (2)

Blinker links & rechts

Modellwahlschalter Warnblinker

fur 4 Fahrzeuge
oder Empfanger
(ID1 bis ID4)

*) digital proportional

Belegung am Siku Sender Bestellnummern:

Betriebsschalter On / Off Schalter A= Schaltausgang 3 SC1ID1 = fur Modellwahlschalter 1
Schalter B= Schaltausgang 2 SC1ID2 = fur Modellwahlschalter 2
Schalter C= Schaltausgang 1 SC1ID3 = fiir Modellwahlschalter 3
Zusatzk. 5= Servo o. Regler SC1ID4 = fur Modellwahlschalter 4

ZUR FUNKTION DES EMPFANGERS SC1:

Die Aufgabe des Empféangers ist die Decodierung des

empfangenen IR-Signals zur Steuerung von Standard .
Modellbau Servos, Reglern u.s.w. (1 bis 2 ms Impulsausgange S1ECKERBELEGUNG von verschiedenen
Mitte 1,5 ms) sowie Schaltausgangen. Modellbauherstellern (zur Information):

Dieser Empfanger steuert 1 Servo oder Regler auf Zusatzkanal 5 5
und 3 Schaltkan’le bis 150mA auf Tasten A bis C. olimp. ol- |z mp. o] imp. E
Der Schaltzustand der Schalter und des Servos hangt vom Sender ol+ |» ol+ é + E - §
ab und kann daher nicht vorhergesagt werden. of- g o] imp. g - g o+ |5
= Die Empfanger sind fest vorprogrammiert auf eine © ° - s
bestimmte ID (1, 2, 3 oder 4), entsprechend den Tasten auf dem ~ § o
SIKU Control Sender; o|imp. o|imp.| 2 imp. . | R
= Die Versorgungsspannung muB im Bereich von min. 3V bis max. |- g |lol+ % g _ |5
5,5V liegen. 15 [9- s " E Y é
Zur Versorgung eignen sich am besten ein Modellbau Lithium
Polymer Akku oder 3 NIHM Akkuzellen;
= Nach dem Einschalten des Empféngers bewegt sich kurz das
Lenkservo, dies dient zur Bestatigung daflr, da das Modell
eingeschaltet ist.
ACHTUNG:
' Vor der Inbetriebnahme des Bausteins sind alle Anschliisse auf korrekte Polaritat zu prifen, '
denn verpolte Betriebsspannung kann zur sofortigen Zerstérung des Empféangers und der
®  angeschlossenen Bauteile fiihren! .
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